
Prüfanlage für Lenkstockschalter in Roboterzelle

Produktbeschreibung

Kernstück der Anlage ist ein Sechs-Achs Leichtbauroboter, der mit Hilfe eines von ITronic
speziell für diese Anwendung entwickelten Greifers alle Prüfabläufe ausführt. Der zu testende
Lenkstockschalter wird manuell eingelegt, anschließend vollautomatisch geprüft und bei nicht
bestandener Prüfung aussortiert. Nur als „in Ordnung“ geprüfte Teile verlassen die Maschine
für den nachfolgenden Versand.

Der maßgeschneiderte Objektgreifer am Roboter gewährleistet dabei ein beschädigungsfreies
Handling inklusive Kraft- und Drehmomentmessung. Über eine optische Prüfungwird die
Positionsgenauigkeit, Vollständigkeit, Qualität und Variantenvielfalt der aufgedruckten
Symbole geprüft. Anschließend erfolgt eine mechanische Positions- und Funktionsprüfung. Die
gewonnenen Prüfergebnisse werden lokal in der Anlage gespeichert und automatisch an das
Fertigungsflusssystem des Kunden übertragen. Durch einen Austausch der Wechseladaption
und Anpassung der Prüfsoftware kann die Anlage auch Neuerungen oder Modellpflege
abdecken.

Einsatzgebiete

Endmontage, Qualitätskontrolle, End-of-Line Prüfung im Bereich Produktion/Fertigung
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Technische Daten

Prüfvorrichtung/Gerät

● Roboterzelle
- Bestückung und Entnahme erfolgt über zwei Schubladen, separate n. i. O. Ablage als Rutsche
- 6-Achs Leichtbauroboter inklusive Greifer mit Kraft- und Drehmomentüberwachung
- maßgeschneidertes und wechselbares Prüfnest inklusive Niederhaltung des Prüflings

● Mess-, Prüf- Steuerungs- und Versorgungstechnik im Schaltschrank

Software

● TST-WIN Prüfsystem
- Alle Einstellungen und Abläufe menügeführt und frei programmierbar
- Umfangreiche Möglichkeiten zur Steuerung des Ablaufs und der Messungen
- Visualisierung der Prüfergebnisse durch eine Messwerttabelle und zusätzliche grafische Anzeige

● Modul „Fernwartung“ ermöglicht den Fernzugriff von ITronic Servicemitarbeitern
● Modul „MES“ ermöglicht die variantenabhängige Prüfung durch ein übergeordnetes System
● Modul „ITDB“, inkl. vITronic, ermöglicht die Auswertung und statistische Verarbeitung von

Messdaten
● Modul „Bildverarbeitung und Bilddokumentation“ ermöglicht den Einsatz von Kameras
● Modul „Robotik“ ermöglicht die Einbindung eines Roboters in den Prüf- und Handlingprozess

Prüfumfang

● Optische Prüfung:
- Position, Qualität und Variante der aufgedruckten Symbolik

● Elektronische Prüfung:
- Kurzschlussprüfung an Pins

● Elektromechanische Positions- und Funktionsprüfung:
- Hebelstellung auf-ab & vor-zurück, Betätigung Drehringe, Menü Taste und Set/Clear Taste

● Mechanische Prüfung:
- Kraft- und Drehmomentmessung bei Wechsel der Hebelstellung

● Zusätzliches maschinelles Handling der ungeprüften Schalter innerhalb der Vorrichtung und
Ablage der Teile in „i. O.“ bzw. „n. i. O.“ Kategorie

Eingabe- /Visualisierungsgeräte Abmessungen/Transport

● Tastatur
● Monitor
● Barcodescanner (befestigt & automatisch)

● ca. 1200x2375x1930 (BxHxT in mm)
● Gewicht ca. 645 kg

Zeit je Prüfung/Taktzeit Beispielhafter Anlagentyp

● Individuell, abhängig vom Prüfumfang ● 006 5794
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